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1.2.

CHARAKTERYSTYKA MONITORA

Monitor MMK 121 jest przeznaczony do odbioru kompletnego sygnatu video i sygnatu fonii m.cz. Po-
siada nowoczesny uklad elektroniczny (schemat elektryczny w zalgczeniu) gwarantujacy dobrg jakosé
obrazu, niski pobdér mocy, zabezpieczenie przed przecigzeniem, stabilng i bezpieczng prace.

Monitor posiada latwy dostep do elementéw regulacji biezacej (jasnos¢, kontrast, sila glosu), do wylgez-

nika sieciowego i gniazda przylgczeniowego.

Monitor sklada sie z trzech oddzielnych funkcjonalnych blokow:

— bloku kineskopu zawierajgcego bezimplozyjny kineskop Z31—101KA 1lub 31—310GH o przekatnej
31 em (12”) z ekranem o zielonej poS$wiacie;

— plyty glownej zawierajacej uklady odchylania poziomego i pionowego, synchronizacji, wzmacniaczy
sygnalow video i fonii. W ukladzie wzmacniacza fonii zastosowano glo$nik z ekranowym systemem ma-
gnetycznym typu BZ A-1W/15 om ,Iskra” Jugostawia;

— zasilacza sieciowego.

Taka konstrukcja mechaniczna zapewnia bardzo dobrg serwisowoSc.

Dane techniczne:

Napiecie zasilania: 220V—10%0-10%, 50Hz

Pobér mocy z sieci: L40VA

Najwieksza uzytkowa moc fonii: 0,5W

Sygnaly wejsciowe: kompletny sygnal video, sygnal fonii m.cz.

Czulosé: od 0,5 do 2,5 Vss

Rozdzielczosé: 520 punktow/linie

Impedancja wejSciowa: 75 om

Kineskop: Z31—101KA lub M31—310GH
Gloénik: BZA—1W/150m, ,Iskra” Jugostawia
Gniazdo przylaczeniowe: GM—345—1

Wymiary:

— szeroko§¢é 348 mm
— wysoko$¢ 328 mm
— gleboko§¢ 326 mm
Masa: okolo 7 kg

Instrukcja bezpiecznego serwisu.

Plyta gléwna monitora MMK 121 posiada galwaniczng separacje od sieci zasilajgcej, zrealizowang na trans-
formatorze sieciowym Tr 3. Jedynie wylacznik sieciowy, gniazdo bezpiecznikowe i uzwojenie pierwotne
transformatora znajduja si¢ pod napieciem sieci zasilajgcej. W obszarze tym nalezy zachowa¢ szczegolna
ostroznose¢, a naprawy tych elementéw dokonywaé mozna po wylaczeniu monitora z sieci przez wyjecie
wtyczki sieciowej z gniazda sieci zasilajgcej.

W pracujgcym monitorze wystepuja potencjaly do okolo 12 kV. Nieumiej¢tna obstuga monitora pracu-
jacego ze zdjeta Sciankg tylng moze spowodowaé porazenie.

Nie dopuszcza si¢ wymiany elementow w czasie pracy monitora.

Zdjecie kapturka kabla WN z anody kineskopu wymaga uprzedniego rozladowania kineskopu przy wy-
laczonym monitorze z sieci.

Elementy ukladu wytwarzania wysokiego napigcia nalezy lutowaé¢ wyjatkowo starannie bez ostrych i wy-
stajacych koncowek.

Nie dopuszcza si¢ wymiany elementéw oznaczonych na schmacie ideowym /\ na elementy innego typu.
Po kazdej naprawie nalezy zwroéci¢ uwage na polgczenie ukladéw uziemienia kineskopu z masg plyty
glownej, ktora polgczona jest przewodem z zapinka.

Po zakoneczeniu naprawy nalezy wigzki przewodéw ulozyé i pospina¢ w monitorze tak, aby nie prze-
biegaly zbyt blisko elementow o wysokiej temperaturze lub pracujgcych pod wysokim napieciem.



1.3. Rozmieszczenie elementow regulacji zewnetrznej oraz gniazda przylaczeniowego.
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Rys. 1 Widok monitora z przodu. Rys. 2 Widok monitora z tytu.

a.1.

OPIS TECHNICZNY

Opis dzialania ukladow monitora.

Wejsciowy sygnal wizyjny o polaryzacji dodatniej doprowadzony jest do dwoch torow: toru wizyjnego
i toru synchronizacji.

W torze wizyjnym sygnal jest podawany poprzez Cl na baze tranzystora T16, ktory pracuje w ukladzie
regulacji kontrastu (T16, T17, Ti8). W zalezno$ci od napiecia regulacyjnego kontrastu doprowadzonego
do bazy TI1S8 zmienia sie rozplyw pradu miedzy tranzystorami pary roznicowej, a tym samym zmienia
sie amplituda sygnalu wizyjnego na obcigzeniu R21 (kolektor T18). Z wyjscia ukladu elektronicznej re-
gulacji wzmocnienia przez wzmacniacz T19, uklad dopasowujacy D1, C10 oraz wtornik na tranzystorze
T2 sygnal jest podawany na wzmacniacz koncowy wizji z tranzystorami T4, T5. W stopniu tym pracuje
takze uklad stabilizacji poziomu czerni skladajgcy si¢ z elementow: D3, T3, R29, R30, R31, R32, R34,
C15, C16. Rola tego ukladu polega na utrzymaniu poziomu czerni na stalym, niezmiennym poziomie, nie-
zaleznym od treSci sygnalu wizyjnego. Uklad stabilizacji poziomu czerni dziala w ten sposob, 2ze war-
to§¢ napiecia na emiterze T4 jest poréwnywana (aktualny poziom czerni) z napieciem ustawionym za
pomocg potencjometru R29 (,,poziom czerni’) w ukladzie zlozonym 2z T3, D3 i stanowigcym rodzaj
wzmacniacza roznicowego podezas trwania kazdego impulsu powrotu odchylania poziomego. Impuls po-
wrotu  odchylania poziomego powoduje przeplyw pradu przez rezystor R33.

Jezeli aktualny poziom czerni jest wysoki, cze$¢é tego pradu bedzie plynela do bazy tranzystora T3
i kondensator C15 bedzie roztadowywany przez ten tranzystor, az do osiggniecia poziomu napigcia row-
nego aktualnemu poziomowi czerni. Nadmiar pradu plyngcego przez rezystor R33 wplywa do diody D3.
Podczas okresu wybierania ladunek w kondensatorze C15 jest uzupelniany przez staly prad plynacy przez
rezystor R34. Stopien koncowy wzmacniacza wizji pracuje w ukladzie OE—OB (T4, T5); dzicki temu
charakteryzuje sie dobrymi parametrami czestotliwo$ciowymi. Do korekeji charakterystyki czestotliwos-
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ciowo-amplitudowej stuzg elementy C17, L6, C84. Sygnal wizyjny o warto§ei wymaganej do wysterowa-
nia katody kineskopu jest wydzielany na obcigzeniu R36, R37 (kolektor T5) i steruje kincskop poprzez rezys-
tor zabezpieczajacy R4l. Sygnal wizyjny trafia takze na baze tranzystora T7, na ktérego kolektorze
jest wydzielany calkowity sygnal synchronizacji. Tor synchronizacji jest wykonany w oparciu o uklad
scalony UL1262 (U2). Calkowity sygnal synchronizacji jest podawany przez C22, R51 na wejscie selekto-
ra i nastepnie wewnatrz ukladu scalonego jest rozdziclany na dwa impulsy: synchronizacji linii . syn-
chronizacji ramki. Impulsy ramki sa wydzialane na n.7 U2. Impulsy synchronizacji linii s podawane
na uklad automatycznej regulacji fazy i czestotliwo$ci i sg porownywane w fazie i czestotliwo$ei z im-
pulsami wychodzgcymi z generatora linii. W wyniku tego poréwnania wytwarzane jest napiecie regulacji,
filtrowane za pomocy filtru pasmowego (C26, C27, R58) i podawane do ukladu przestrajania generatora
linii. Dzigki temu faza i czestotliwo§¢ generatora linii jest zgodna z faza i czestotliwoécia impulséw syn-
chronizujgcych. Czestotliwo$é generatora linii moze by¢ korygowana poprzez podanie przez rezystor R62
na 14n.U2 dodatkowego napiecia regulowanego potencjometrem R61, Na n.10 U2 podawane sa impulsy
powrotu odchylania poziomego, ktore sa w przesuwniku fazy poréwnywane z impulsami z generatora
linii. Uklad kontroli fazy mozna regulowa¢ potencjometrem R60. Z n.2 U2 sygnal z generatora linii po-
przez R34 jest podawany na stopien sterujgcy linii (tranzystor T8). W kolektorze tego tranzystora znaj-
duje sie pierwotne uzwojenie transformatora sterujagcego i uklad gaszgcy przepiecia, wystepujace na
indukeyjno$ci uzwojenia (C34, C35, R57). Uklad ten zabezpiccza tranzystor T8 przed pojawieniem sie zbyt
wysokiego napiecia UCKE. Z uzwojenia wtoérnego Trl sterowany jest tranzystor koncowy linii T9.
Dlawik L1 zapobiega drganiom pasozytniczym w momencie zatykania tranzystora T9. Dioda D5 zapew-
nia przewodzenie inwersyjne konieczne przy zmianach impulsowych na kolektorze w stanie zatkania
tranzystora. Dodatkowa indukecyjnos¢ miedzy katoda diody D5 i kolektorem tranzystora T9 eliminuje
pasozytnicze drgania powstajace na poczatku okresu wybierania. Z katody diody D5 sygnal przez CT79,
C80, korektor liniowosci 1.4 i cewke regulacji szerokosci L35 zasila cewke odchylania poziomego. Trans-
formator linii Tr2 jest zasilany z napigcia stabili.owanego -+ 11V, usprawnionego do warto§ei +25V.
Z napigcia usprawnionego zasilany jest uklad odchylania pionowego. Dodatkowo transformator linii wy-
twarza napiecia do zasilania wzmacniacza wizji ikineskopu (ujemne napigcie zasilajace siatke pierwsza,
dodatnie napigcie zasilajace siatke drugag oraz wysokie napiecie do zasilania anody).

Uklad odchylania pionowego pracuje na ukladzie scalonym TDA 1170S. Impulsy synchronizacji ramki
przez uklad catkujgcy R64, C42 podawane sg na n.8 U3 do ukladu synchronizacji. Czestotliwoséé pracy
oscylotora ustala stala czasowa ladowania kondesatora C46. Impuls z oscylatora wyzwala generator prze-
biegu piloksztaltnego. Amplitude przebiegu piloksztaltnego ustalajg rezystory R70, R71, a rezystorem R69
jest regulowana liniowo§¢ przebiegu odchylania pionowego. Poprzez dzielnik R65, R66 jest podawane
napigcie kompensujace zmiany wysoko§ci obrazu w funkcji zmian pradu kineskopu.

Informacje o wartosci pradu kineskopu sa pobierane z R81, C56 podlaczonych do n.8 transformatora linii.
Z n3 U3 pobierane sa impulsy powrotu odchylania pionowego, ktore po przedluzeniu czasu trwania w
multiwibratorze zlozonym z T10, T1l wytwarzaja na kolektorze T12 ujemne impulsy stuzace do wyga-
szania kineskopu. Impulsy powrotu blokuja takze wzmacniacz koncowy cdchylania pionowego w ukla-
dzie scalonym U3.

Sygnal m.cz. fonii jest podawany przez potencjometr regulacji sily glosu P3 na wzmacniacz m.cz. zbu-
dowany na ukladzie UL 1481. Wzmacniacz jest zasilany z napigcia niestabilizowanego poprzez filtr
R106, C69. Kondensator C61 stuzy do filtracji napigeia zasilajacego. Charakterystyke czestotliwosciows
ksztaltuja kendensatory C62, C66. Elementy C67, R108 s3 czeScia wewnetrznej petli sprzezenia zwrotnego.
Wzmocniony sygnal m.cz. zasila glo$nik przez kondensator C65. Uklady monitora sg zasilane z zasilacza
stabilizowanego. Zasilacz posiada tranzystor szeregowy T13. Zrédlem napiecia odniesienia sa diody D17,
D18. Pobierane z wyjscia stabilizatora napiecie jest regulowane potencjecmetrem R114, a nastepnie porow-
nywane z napieciem odniesienia i wzmacniane na tranzystorach TIi4, T15. Uklad stabilizatora jest za-
silany poprzez prostownik Graetza z wtérnego uzwojenia transformatora sieciowego Tr3.




2.2, Wykaz elementow

Wykaz elementéw polprzewodnikowych oraz ich przeznaczenie.

U2 — UL 1262N

U3 — TDA 11708

U4 — UL 1481
Tl — BC 238B
T16 — 2N2369
T17,T18 — BC238B
T19 — 2N2369

T2 — BC 238B
T3 — BC 237B
T4 — 2N2369,T5—BF257

T7 — BC 307
T8 — BC 338
T9 — BU 407

T10,T11—BC238B,T12 — BC 237 —

T13 — BD 282
T14 — BD 137
T15 — BC 307

D1 — BZP683 C5V1
D2 — BZP683 C7V5
D3 — BAP 795

D4 — BY 229

D5 — SY 345—4k
D6 — BA159, D7—BA157
D9 — BA 158

D8 — BA 157

D10 — BYP401/50

D11 — BAVP18

D12 — BZP683C18
D13 -- D16 — SY320/1

D17—BAVP18,D18—BZP683C6V8 —

D19 — CQP 441C

UL 1262
TDA 1170S
UL 1481

BC 238B
BC 237
2N2369

BF 257

BC 307
BDP 282
BU 337

BU 407

BY 229/400R
BY 229/400R

selektor i separator impulséw synchronizujgcych, komparator ARF, gene-
rator odchylania poziomego

obwdd synchronizacji odchylania pionowego, generator przebiegu narasta-
jacego, generator powrotow, przedwzmacniacz i wzmacniacz koncowy
wzmacniacz mocy fonii

stopien odwracajgcy faze

uklad elektronicznej regulacji wzmocnienia sygnalu wizji

uklad elektronicznej regulacji wzmocnienia sygnalu wizji

wzmacniacz sygnalu wizji

wtornik wizyjny

tranzystor w ukladzie stabilizacji poziomu czerni

koncowy wzmacniacz wizyjny

selektor impulsow synchronizacyjnych

tranzystor sterujacy ukladu odchylania poziomego

stopien koncowy odchylania poziomego

uklad ksztaltowania impulséw wygaszania powrotéw odchylania piono-
wego

tranzystor wykonawezy w stabilizatorze napiecia

stabilizator napiecia, wzmacniacz pradu. .

stabilizator napiecia, wzmacniacz bledu

dioda dopasowujgca

stabilizator napiecia odniesienia we wzmacniaczu wizyjnym

dioda w ukladzie stabilizacji poziomu czerni

dioda usprawniajgca

dioda powrotow

diody prostownicze

dioda prostownicza

uklad tlumienia drgan korektora liniowo$ci i cewki szerokoéci

dioda wspolpracujgca z generatorem powrotéw odchylania pienowego
dioda w ukladzie wygaszania powrotow odchylania poziomego ;
dioda ustalajaca amplitude impulséw wygaszania

diody prostownicze

zrodla napiecia odniesienia w stabilizatorze zasilania

wekaznik napiecia zasilania

Zamienniki elementow poélprzwodnikowych

Zastosowany element

Odpowiednik
(CEMI) TBA 950:2 (ITT)
(ATES) UL 1266 (CEMI)
(CEMI) TBA 810S (SESC)
(CEMI) BC108B,BC148B (CEMI)
(CEMI) BC107,BC147 (CEMI)
(SFRJ) BSXP 93 (CEMI)
(CEMI) BF 257 (TFK)
(CEMI) BC177,BC157 (CEMI)
(CEMI) 2N6111 (RCA)
(CEMI) BD 137 (CEMI)
(CEMI) BC 407 (ATES)
(PHILIPIS) BYX 71—350R (PHILIPS)
(PHILIPS) BYP671/350R (CEMI)



SY 320/1 (RFT) —
BAVP 18 (CEMI) BAVP 19,20,21 (CEMI)
BYP 401/50 (CEMI) IN 4001 (TFK)
BZP 683 C7V5 (CEMI) BZY 83 C7V5 (SESCOSEM)
BZP 683 C5V1 (CEMI) BZX 83 C5V1 (SESCOSEM)
BZP 683 C6V8 (CEMI) BZX 83 C6V8 (SESCOSEM)
BA157,BA158,BA159 (CEMI) BA157,BA158, BA159 (ITT)
Elementy indukcyjne
Oznaczenie 347 Ilosé Srednica i rodzaj
schematowe Typ Uzwojenie ZWOjow drutu Induke.
—_— l
Tr-1 2 L 210 0,2 DNE 1300 |
transformator TS—13 ‘
sterujgcy linii 2— 4 70 0,32 DNE 1301
9— 7 72 0,2
oit 7—10 35 0,2
transformator 3— 4 16 0,2
odchylania - 6— 5 2 0,6 Li-s—1,2mH
poziomego
5— 1 14 0,6
1— 3 2 0,6
3— 4 1010 DNE 155 0,25
Tr-3 Send 78 DNE 155 0,8
translormates s 5— 6 1010 DNE 155 0,25
sieciowy
55— 7 8 DNE 155 0,8
L—4
cewka regulacji TVr—97 47 DNE 1301s 0,63
'iniowosci
L—3
cewka regulacji L—063 34 DNE 1301s 0,63
szerokosci
Cewki odchylajace MZO—102




3. REGULACJA I STROJENIE MONITORA

3.1. Rozmieszczenie elementéw regulacyjnych.
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Rys. 3. Widok piyty glownej z elementami regulacyjnymi.
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3.2.

3.3.

Wykaz przyrzadéw pomiarowych.

— generator sygnalu video o amplitudzie biel-czern 1V i obrazach testowych: pasy pionowe (gradacja), kra-
ta szachownica,

— oscyloskop o pas$mie >10MHz z sonda pomiarowg o RWC2>1M,

— kilowoltomierz elektrostatyczny o zakresie pomiarowym: 15kV, klasy 1 z sondg rozladowujaca o re-
zystancji 5M i wytrzymalo$ci napieciowj 15kV,

— woltomierz cyfrowy napieccia stalego klasy 1,5,

— amperomierz pradu stalego klasy 1,5 o zakresie 2A,

— zasilacz stabilizowany o plynnej regulacji napigcia 0+-12V i pradzie wyjSciowym 2A,

— transformator izolujacy sie¢ zasilajaca, spelniajgcy wymagania wg PN—81/T—(06250.

Opis metodyki regulacji i strojenia.

W celu wyregulowania monitora nalezy do gniazda wej$ciowego doprowadzi¢ calkowity sygnal wizyjny
o amplitudzie 1V biel-czern.
Przed wlgczeniem monitora do sieci zasilajgcej nalezy:
— sprawdzi¢ prawidlowos¢é montazu,
— pokretla potencjometrow regulacji jaskrawosci, kontrastu i sily glosu ustawi¢ w polozeniach srodko-
wych,
— szeregowo z jednym przewodem wtyku W10 wilaczyé amperomierz.
Po wlgczeniu monitora do sieci zasilajgcej przez transformator separujgcy nalezy.
— zmierzy¢ napiecie na wyjdciu stabilizatora (In. W9) i ustawi¢ je potencjometrem R114 na wartos$é
11,0V £ 20/,
— sprawdzi¢ pobor pradu, ktory przy prawidlowo dzialajgcym monitorze powinien wynosi¢é okolo 1,6A.
1) Ustawienie synchronizacji poziomej
— regulujgc rezystorem R61 uchwyci¢é dwa polozenia suwaka, przy ktérych wystepuje zrywanie
synchronizacji, a nastepnie ustawi¢ suwak miedzy tymi punktami.
2) Regulacja obwodu poréwnania fazy i ustawienie centryczno$ci obrazu
— regulujgc rezystorem R60 ustawié¢ faze generatora odchylania poziomego tak, aby nie wystepowale
zawijanie krawedzi obrazu, za§ suwak potencjometru R60 nalezy pozostawi¢ tak, aby tre$¢ wizyjna
byla umieszczona w $§rodku rastra obrazu,
— przy pomocy pierScieni centrujgcych skorygowaé polozenie obrazu tak, aby jego $rodek pokryt sie
ze §rodkiem geometrycznym ekranu kineskopu.
3) Ustawienie synchronizacji odchylania pionowego
— regulujgc rezystorem R73 uzyska¢ optymalne wybieranie micdzyliniowe.
4) Regulacja liniowo$ci odchylania pionowego
— stosujgc obraz kraty uzyskaé te samg wielko$¢ drugiego i przedostatniego pola w kierunku piono-
wym regulujgc rezystorem R69.
5) Regulacja liniowo$ci odchylania poziomego
— przy pomocy korektora liniowo$ci 1.4 uzyska¢ t¢ sama wielko§¢ drugiego i przedostatniego pola w
kierunku poziomym.
6) Korekcja znieksztalcen geometrycznych obrazu
— przy pomocy magnesow korekcjnych znajdujgcych sie na zespole cewek odchylajgeyen ustawié mi-
nimalne znieksztalcenie geometryczne obrazu.
7) Ustawianie amplitudy odchylania pionowego
— przy regulatorach jaskrawos$ci i kontrastu ustawionych na optimum rezystorem nastawczym R71
ustawi¢ wysoko$¢ obrazu rowng 158 mm.
8) Ustawienie amplitudy odchylania poziomego
— przy optymalnym kontrascie i jaskrawo$ci regulujgc cewks szerokosci L5 ustawi¢ szeroko$¢ obra-
Zu rowng 224 mm.
9) Ustawianie poziomu czerni
— do wej$cia poda¢ sygnal pasow pionowych (skali gradacji szaroSci),
— sonde oscyloskopu dolgezyé do kolektora T5,
— potencjometrem kontrastu ustawi¢ amplitude sygnalu biel-czern na wartosé 30V,
— regulujgc rezystorem nastawnym R29 zmniejszy¢ napiecie poziomu czerni do momentu wystapie~
nia ograniczania napiecia na poziomie bieli, a nastepnie ustawié napigcie poziomu bieli 2—3V po-
wyzej ograniczenia.



10) Ustawianie maksymalnej jaskrawosei

— do wejscia poda¢ sygnal pasow pionowych (skali gradacji szarosci),

— ustawi¢ amplitude sygnalu video na katodzie kineskopu na warto$¢ 30V biel-czern,
— potencjometr jaskrawos$ci ustawié na maksimum,

— rezystorem nastawnym R95 ustawi¢ lekkie $§wiecenie czarnego pasa testu.

11) Regulacja ostroSci

— do wejécia podaé sygnal kraty,
— regulujgc rezystorem nastawnym R99 przy maksymalnym kontrascie i optymalnej jaskrawosci
uzyskaé¢ optymalng ostro$é obrazu testu kontrolnego obserwowanego na ekranie kineskopu.

12) Ustawienie zakresu regulacji kontrastu

— do wejscia podaé sygnal pasow pionowych,

— potencjometry kontrastu i jaskrawosci ustawi¢ na maksimum,

— potencjometrem nastawnym R24 doprowadzi¢ do wyciemnienia czterech najciemniejszych pasoéw
testu.

METODYKA WYKRYWANIA USZKODZEN

4.1. Demontaz monitora.

UWAGA: Przed przystgpieniem do demontazu monitora nalezy pamigtaé¢ o wylaczeniu monitora z sieci przez wy-

4.2,

a)

b)
c)
d)

e)
f)
g)
h)
i)
i)

jecie wtyku sznura sieciowego z gniazda sieci zasilajgcej oraz roztadowaniu kineskopu.
zdjaé Scianke tylng po odkreceniu czterech wkretow i wysunieciu glo$nika z prowadnic w $ciance bocz-
nej,
wysungé¢ wspornik mocujgcy gniazdo przylaczeniowe,
wysuna¢ plyte glowng monitora,
wysung¢ zasilacz naciskajge jednocze$nie w gore zaczep blokujacy, znajdujacy sie w podstawie zasi-
lacza,
rozlaczy¢é wszystkie wigzki i przewody, zdja¢ podstawke z cokolu kineskopu,
zdja¢ zespdl! odchylania z szyjki kineskopu odkrecajgc uprzednio wkret mocujacy obejme,
wyja¢ kineskop po odkreceniu wkretow mocujacych go w obudowie,
zdjg¢ linke umasiajgea z kineskopu,
odkreci¢ dwa wkrety mocujgce wylacznik sieciowy,
odkreci¢ dwa wkrety mocujace plytke potencjometrow.

Naprawa monitora.

a)

b)

c)

d)

stanowisko do napraw serwisowych powinno by¢ wyposazone w przyrzady wymienione w rozdziale
»Regulacja i strojenie”;

przed naprawa nalezy zdja¢ Scianke tylna, wilaczyé monitor do sieci, okreéli¢ rodzaj uszkodzenia oraz
przypuszczalne miejsce jego wystapienia;

ustali¢ dokladng lokalizacje uszkodzenia poprzez pomiar odpowiednich napieé, obserwacje przebiegéw
i charakterystyk;

przed wymiang uszkodzonego elementu nalezy monitor odlaczyé¢ od sieci. Lutujgc i wylutowujge ele-
menty z plytki drukowanej nie nalezy przegrzewa¢ punktéw lutowniczych, poniewaz mozna spowo-
dowaé zniszezenie obwodu drukowanego. Do lutowania nalezy uzywaé lutowia LC—60—2—K z kala-
fonig wg PN—T76/M—65401 oraz lutownicy miniaturowej 40W;

po naprawie monitora nalezy przeprowadzi¢ niezbedne regulacje i strojenie oraz zamocowa¢ tylng §cian-
ke. W przypadku naprawy w okresie gwarancyjnym monitor nalezy zaplombowac.




OBJAWY WAZNIEJSZYCH USZKODZEN I SPOSOBY LOKALIZACJI

Objawy Przyczyny Lokalizacja uszkodzenia i prawdopodobne uszkodzenia
uszkodzenia uszkodzenia elementow
1. 2. 3.

Brak fonii, ciemny
ekran kineskopu,
dioda na przedniej
plycie monitora nie
Swieci

Brak zasilania ukla-
du stabilizatora
+11V

Sprawdzi¢ bezpieczniki Bl, B2; diody prostownicze w mostku
Greatza D13--D16; transformator sieciowy; wylacznik siecio-
wy; przewod sieciowy

Fonia jest, ciemny
ekran kineskopu,
dioda na przedniej
Sciance monitora
§wieci. Kineskop nie
2arzy

Brak napiecia na
wyjéciu stabilizatora
napiecia +11V

Uszkodzone tranzystory stabilizatora; rezystor R110 rozwarty.
W celu lokalizacji nalezy odlaczy¢ wyjscie stabilizatora od
pozostatych ukladow monitora przez wyjecie mostka M8 i dla-
wika L7. Gdy po tym zabiegu napiecie na wyjSciu stabiliza-
tora pojawi sie, nalezy szukaé¢ zwarcia w pozostalych ukladach
monitora.

Fonia jest, ciemny
ekran kineskopu

Nie pracuje stopien
koncowy odchylania
poziomego

Sprawdzi¢ oscylogramy 7, 8, 9, 10.

Niewlasciwy oscylogram nr 7 — uszkodzony U2

nr 8 — uszkodzony T8, Trl

nr 9 — uszkodzony Trl, L1, T9

nr 10 — wuszkodzony T9, C38, C39,
Tr2, D4, D5

Oscylogram nr 10 wlasciwy, brak wysokiego napiecia — uszko-

dzony Tr2.

nos$ci $wiecenia czar-
nych partii ekranu
przy regulacji kon-
transtu

Fonia jest, brak
obrazu, kineskop
Swieci

Zmiana  intensyw-

Brak sygnalu video
na wyjéciu toru sy-

Sprawdzi¢ oscylogram 3. Gdy prawidlowy sprawdzi¢ oscylo-
gram na bazie T4; jesli prawidlowy — sprawdzi¢ T4, T5, D2.
Przy uszkodzeniu tych elementow wystepuje brak reakceji ki-
neskopu na regulacje¢ rezystorem R29 ,,poziom czerni”.

Fonia i obraz nor-
malne, widoczne li-
nie powrotow

Brak synchronizacji
piocnowej

Brak fonii, wizja pra-
widlowa

Uszkodzenie w ukla-
dzie wygaszania po-
wrotow V

Uszkodzenie stopnia
pionowego

gnalowego — brak napiccia 470V w p-kcie polgczenia rezystorow R35,
R36.
— Sprawdzi¢ odcylogram nr 4

Uszkodzony = uklad | gprawdzi¢ T3,D3,R33,C15,R34

sczaerxrl;zacp S e Sprawdzi¢ czy do rezystora R33 dochodza impulsy powrotu

odchylania poziomego zgodne z oscylogramem 10.

— Oscylogram 14 niewlasciwy; uszkodzenie U3
— Sprawdzi¢ T10,T11,T12,D12,C59

— Sprawdzié¢ oscylogram 11 i C40,C41,R64,C42
— Sprawdzi¢ napiecie na nozkach U3
— Sprawdzié¢ C46,R72,R73

Uszkodzenie wzmac-
niacza fonii

— Sprawdzi¢ napigcie na nozce 1 ukladu scalonego U4
— Sprawdzi¢ czy dochodzi sygnal do nozki 8 U4
-— Sprawdzi¢ napiecie na nézkach U4.
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Rys. 4. Schemat montazowy plytki zasilacza MZ 121 (widok od strony mozaiki).

¢ A ELZ ~220V
e ], 2% 6 -
74 n5 315mA
Lz N\ !

213+ D16
SY 32oy1

Rys. 5 Schemat ideowy zasilacza MZ 121.
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